AM R ve sluzbach EKOBAL

EKOBAL




MODELY

SFL-CDD14-CE

AMB-300XS

SCS-C24100D

SCS-2002

AMB-1000JS

SFL-CBD15-CE



Funkce

SLAM
Funkce SLAM (Simultaneous Localization and Mapping) je klicovou technologii pouZivanou u AMR vozik(. SLAM
umozriuje robotiim soucasné vytvdaret mapu svého okoli a urcovat svou polohu v této mapé. To je zasadni pro jejich
autonomni navigaci a orientaci v nezndmém nebo dynamickém prostredi.

« Rozpoznavani palet a regalu
» Detekce poskozeni

« 3D Obstacle avoidance
3D Obstacle Avoidance je technologie pouzZivanad v AMR (Autonomous Mobile Robot) vozicich, kterd umozniuje
robotiim detekovat a vyhybat se prekdzkam ve tfech rozmérech. Tato technologie vyuziva pokrocilé senzory a
algoritmy k vytvdreni trojrozmérného obrazu prostredi, coZ umoZriuje robotiim efektivné navigovat i v komplexnich
a dynamickych prostredich.

« Automatické nabijeni

Kolaborativni i plné automaticky rezim




Jak SLAM funguje?

Snimani prostredi :
AMR voziky jsou vybaveny riznymi senzory, jako jsou LiDAR (Light Detection and Ranging),
kamery, ultrazvukové senzory a dalsi. Tyto senzory shromazduji data o okolnim prostredi.

Vytvareni mapy:
Data ze senzor( jsou pouZivdna k vytvoreni mapy prostredi. LiDAR, napriklad, méfi vzdalenosti
k okolnim objektim a na zakladé téchto méreni vytvari 2D nebo 3D mapu.

Urcovani polohy:
Soucasné se vytvarenim mapy robot urcuje svou vlastni polohu v této mapé. K tomu vyuziva
rGzné algoritmy, které zpracovavaji data ze senzor( a porovnavaiji je s jiz vytvorenou mapou.




Klicove komponenty 3D Obstracle Avoidance

Senzory

 LiDAR (Light Detection and Ranging): Tento senzor pouziva laserové paprsky k mereni
vzdalenosti a vytvareni presnych 3D map okoli.

« Kamery (stereoskopické nebo RGB-D kamery): Kamery poskytuji vizualni data, ktera mohou byt
kombinovana s informacemi z LiDARu pro detailni 3D mapovani

« Ultrazvukové senzory a dalsi detektory: Tyto senzory poskytuji dalsi informace o blizkych
prekazkach.

Algoritmy

« SLAM (Simultaneous Localization and Mapping): Jak bylo zminéno drive, SLAM umoznuje
robotim soucasné mapovat své okoli a ur€ovat svou polohu.

« Detekce a sledovani objektu: Algoritmy pro detekci a sledovani pohyblivych i statickych objektu
v prostredi.

« Planovani tras a vyhybani se prekazkam: Algoritmy, které analyzuji data ze senzorl a planuji
optimalni trasy s ohledem na aktualni polohu prekazek




Model CDD14 - specifikace

 SLAM Navigace

* Nosnost: 1400 kg (do vysky 1.5 m)

« Zdvih: 3m (pri vaze do 700 kg)

* Vydrz baterie: 10 h (nabijeni 2 h)

* Minimalni sirka ulicky (nabrani palety): 1911 + 200 mm
« Minimalni Sirka ulicky (pro prujezd): 951 + 200 mm

* Rychlost (s nakladem/bez nakladu): 1.2/1.5 m/s

 Minimalni radius otaceni: 1206 + 200 mm




Model CBD15 - specifikace

 SLAM Navigace

* Nosnost: 1500 kg

e Zdvih: 205 mm

* Vydrz baterie: 8 az 10 h (nabijeni 1 h)

* Minimalni sirka ulicky (nabrani palety): 2220 mm

« Minimalni Sirka ulicky (pro prujezd): 980 + 200 mm
* Rychlost (s nakladem/bez nakladu): 1.4/1.4 m/s

« Minimalni radius otaceni: 1532 mm




Model AMB1000JS - specifikace

 SLAM Navigace

* Nosnost: 1000 kg

« Zdvih: 60£1 mm

« Vydrz baterie: 7 h (nabijeni <2 h)

« Minimalni Sirka ulicky (pro prujezd): 1050 mm

* Rychlost (s nakladem/bez nakladu): < 1.5 m/s
* Prumér otaceni: 1460 mm

Rozpoznavani regalu



Model AMB300XS - specifikace

 SLAM nebo QR kéd Navigace

* Nosnost: 300 kg

o Zdvih: 60 mm (upravitelné)

« Vydrz baterie: 12 h (nabijeni <2.5 h)

« Minimalni Sirka ulicky (pro prujezd): 722 mm i

« Rychlost (s nakladem/bez nakladu): < 1.5 m/s I
« Prumér otaceni: 973 mm

* Rozpoznavani regalu ,, R

Rychle vymenitelna baterie




Moduly pro AMB300XS

Zvedaci modul Dopravnikovy modul




SOFTWARE

N\
 Roboshop Q,O  Robocare /\'
« Konfigurace robott, mapovani, vytvareni « Software pro analyzu a vizualizaci
tras a dalSi nastaveni. technickych logt z AMR. Vhodny

pouze pro vyskolené techniky.

* RDS
m « RoboView |},

» Dispecersky systém pro jednotné rizeni

mobilnich robotd a logistickych zafizeni * Software pro pocitacove videni.
pro prumyslovou automatizaci. Umoznuje

spole¢né planovani a inteligentni N

ofidélovani akold vice robotam. - Mwms @

« Systém pro rizeni skladu a vyroby

 Meta-V <&
« Dashboardy a analytika v realném Case




Dodani
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